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1 Instalacja anten GPS i GSM

Anteny nie powinny by¢ ukrywane
gteboko pod elementami konstrukcyjnymi
pojazdu - optymalne miejsce montazu
to stupki lub podszybie

2 Podtaczenie nadajnika do instalacji

YN

*przewody ktére nie zostang wykorzystane
nalezy zabezpieczy¢ i zaizolowac

BIALY
wejscie alarmowe 1
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FIOLETOWY P S BRAZOWY
identyfikator kierowcy :‘ »* te ., / masa
* .
NS .

*
., A4
*y ENgmu® * \
SZARY / CZERWONY
wejscie alarmowe 2 zasilanie 8-31V

CZARNY
wejscie stacyjki / zapton
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o LED 4 dody hortke

2gaszony - urzadzenie nie jest zalogowane do sieci operatora GSM

miga - urzadzenie jest zalogowane do GSM (cze¢stotliwosé migania zalezna od poziomu

sygnatu GSM - im lepszy sygnal tym cze¢sciej miga)

$wieci na state - urzgdzenie zalogowato sig do sesji GPRS

podwdéjne mrugnigcia - aktywne polaczenie zdalne 2 nadajnikiem lub pobieranie firmware.

J

@ LED czerwony
zgaszony - urzadzenie namierza satelity | wylicza pozycje
$wieci na stale - urzadzenie GPS ma zafiksowang i wyliczong pozycje
miga ok. 5 razy/sekundg - urzadzenie w trybie uspienia (pobér pradu <10mA)

@ LED (clony
miganie wskazuje odbidr sygnatu GPS z satelit. Czestotliwosdcia zalezna jest od poziomu sygnalu -
im lepszy sygnal tym zielona dioda czedciej miga

4 Jak sprawdzic czy nadajnik zostat poprawnie zamontowany ?

] wew
vor .3M {J' *Zachowanie diod inne niz przedstawione
O j 0ee na 2afqczonym schemacie sugeruje
~ = | btednie przeprowadzony montai. Sprawdi
4 dody hrtre pelng instrukcje obstugi
DIOda ZI0IONA =~ MIGR: . s van i iasidiasiaiaessassnseniesscievesssss o NADAINIK ODBIERA SYGNAL GPS
Dioda czerwona - $wieci sig éwiatlem statym.................... @) 0w ustaur poZYCIE GPs
Dioda #6114 - Swieci sig Swiathem Stalym. ............uuurieerrieeiieess @) NADANIK NAWIAZAL SESIE GPRS

*Stan sygnalizacji 2a pomocq diod
nalezy sprawdzi¢ po 2-3 minutach
od pierwszego uruchomienia

Co oznaczaja diody sygnalizacyjne nadajnika GPS SNITCHER PRO ?
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U Anteny GSM

U Anteny GPS

0 Zasilania 81V (Kostka 6 pinowa, PINCkzerwony) wraz z bezpiecznikiem 630mA

U Masy (Kostka 6 pinowa, PIN2NIT 2 6 & 0
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RS 485 B podigczenie cyfrowej sondy paliwa - niebieski e fowsasponn FS

Kostka 8 pinowa PIN 8 Kostka 8 pinowa PIN 4

Wyijécie alarmowe 2 - Z6ity o e Paliwo analog 1, sonda 1, ptywak 1 - zielony

Kostka 10 pinowa PIN 2 Kostka 8 pinowa PIN 2

Wyijécie zasilania 3,3V - pomarariczowy e e Wyjscie alarmowe 1 - pomarariczowy

aFiiy " Kostka 10 pinowa PIN 4 Kostka 6 pir PIN6 .
Wejécie alarmowe 4 - z6ity o ostin B pmows o Identyfikator kierowcy - fioletowy

Kostka 10 pinowa PIN 6 Kostka 6 pinowa PIN 4

Komunikacja CAN/PC Centaur RXD - niebieski e Wejscie alarmowe 1 - biaty

Kostka 6 pinowa PIN 2

e Masa - brgzowy

e . . . L) 2
GPs 4 To : GsSM
Komunikacja CAN/PC Centaur TxD - biaty ~Kostka 10 pinowa PIN § KostaGpinowaPIN1 o 7asilanie 8-31V - czerwony
Masa - brazowy e Kestka10pinowa PIN3 KostaBpinowaPIN3 o \yejscie stacyjki ACC - czamy
Wejscie alarmowe 3 - czerwony e Kst@ 10pinowa PIN'1 KostkaBpinowa PINS o \yejscie alarmowe 2 - szary
Paliwo analog, ptywak, sonda analogowa - fioletowy e Kesta8pinowa PIN7 Kostka8pinowa PIN1 o 7 silanie 8-31 V - czerwony
RS 485 A podigczenie cyfrowej sondy paliwa - szary e <osta8pinowaPINS KostaBpinowaPIN3 o Masa - brazowy



wejscie alarmowe 1
BIALY
identyfikator kierowcy
FIOLETOWY v et

A e
SZARY zasilanie 8-31v
wejécie alarmowe 2
CZARNY
wejscie stacyjki ACC
paliwo analog 1, sonda 1, plywak 1
: ; _ ZIELONY
RS 485 B podigczenie cyfrowej sm:,; {'.;2:& wyjécie ala'rmowe 1
Y POMARANCZOWY
wyjscie alarmowe 2
20eTY
FIOLETOWY A Y CZERWONY
paliwo analog 2, sonda 2, plywak 2 zasilanie 8-3tv
SZARY BRAZOWY
RS 485 A podigczenie cyfrowej sondy paliwa .

komunikacja CAN/PC Centaur RXD
NIEBIESKI "
wejscie alarmowe 4
20LTY

CZERWONY
4 M wejscie alarmowe 3

BIALY BRAZOWY
komunikacja CAN/PC Centaur TxD masa



1.2 Przygotowanie nadajnika do instalacji
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1) Antena GPS

2) Antena GSM

3) Masa

4) Bl LJO2Yy o' [/
5) ! NI DRT Sy Al
6) Zasilanie
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1.4 Instalacja
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LED czerwony
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oraz tryb aktualizacji oprogramowania w nadajniku (czas potrzeby do aktualizacji
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1.5. GPSPRQ tryby pracy

Nadajnik GP$ wh Y20S LN} O2¢61 6 ¢ Régs OK GNEOF OK LINF O

1) tryb aktywny

2) GNRBO dzZl LASYAL

Trybt 1Gegye LR2F Al &aAt T+HgalsS giSRez {ASRe LR:
NBIfAl dzaS Llradse yl-ﬁel-aym LINI SOK2RI1 A Zagady & (i | y

LINI SOK2RI SyAl yIFRF2YyA{l LRYAtRI & ABSaYIHGl S IsyiAayoe
v'witagczenie napiecia zaptonu

v'wykrycie ruchu przez wbudowany akcelerometr
v'wzbudzenie wejscia alarmowego

TRYB : TRYB
USPIENIA AKTYWNY

v'pojawienie sie napiecia zaptonu - po wybudzeniu poprzez pojawienie sie napiecia
zaptonu czas potrzebny do kolejnego uspienia to 30 s od wytqczeniu stacyjki

v'wykrycie ruchu przez akcelerometr (z podtgczeniem do ACC) - po wybudzeniu za
pomocq akcelometru czas potrzebny na uspienie to 30 s. od wytgczenia stacyjki

v'wykrycie ruchu przez akcelerometr (bez podtaczenia do ACC) - po wybudzeniu za
pomocq akcelerometru czas potrzebny na uspienie to 5 min. od ostatniego

wykrytego ruchu pojazdu 11

v'wzbudzenie wejsécia alarmowego - po wybudzeniu wejsciem alarmowym czas
potrzebny na uspienie to 5 min od momentu wzbudzenia wejscia

v'pierwsze podtaczenie - po pierwszym podtaczeniu czas potrzebny na uspienie to 5 min.
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Kostka 6 pinowa PIN 6-Fioletowy <€ Zielony é

Kostka 6 pinowa PIN 2-Brazowy « Zotty

— Czytnik identyfikatora kierowcy
l_ilggggguj \—QSSEEU} ESESJ } (Pastylka Dallas)
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2.2 Analogowy pomiar paliwa
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Padigczenie plywak 2 | Podtgczenie plywak 1
Czujnik analogowy Czujnik analogowy
Plywak w baku Ptywak w baku
Sygnat .~ Fioletowy Zielony s Sygnat
Masa 3> ® Brazowy <€ Masa
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2.4 Magistrala CAN
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